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Programovdni:

Program reset reset servana default hodnoty

,»INPUT*, reset bude proveden sou¢asnym stiskem ,,UP/L* a DN/R*. Servo ptitom
nesmi mit piipojenatahla. Ukongit ,INPUT*.

Program DB Width nastaveni citlivosti

HINPUT, ukaze se ,, stavajici citlivost : ,,nastavovana citlivost. Citlivost |ze
knoflikem nastavit 1-16 (1 je ngjvyssi, 3 ns). Zapsat ,,M“, ukoncit ,,INPUT*.

Program cw/ccw nastaveni sméru rotace

LINPUT, ukaze se stavajici smér ccw nebo cw. ,,UP/L“ nastavi ccw (proti
hodinam), ,,DN/R* cw (podle hodin). Ukongit ,,INPUT*“.

Program speed nastaveni rychlosti pohybu

»INPUT®, ukaze se ,,max. mozna rychlost : ,,nastavovana rychlost“. Rychlost Ize
nastavit 1-max. (1 je nejpomalgjsi). Ukoncit ,,INPUT*.

Program FSOnOff zapnuti/vypnuti Fail Safe

»INPUT, ukaze se stavajici nastaveni on nebo off. ,,UP/L “ vypne (off), ,,DN/R*
zapne (on). Ukonéit,INPUT . Vychylka se nastavuje v 6.

Program EPAneuFS nastaveni velikosti vychylek, neutralu a Fail Safe
a) L INPUT*, knoflik vycentrovat tak, aby display ukazoval ,® - «.

b) Pozadovany neutral nastavit knoflikem, ulozit ,M“. Pak je nutné nastavit i
koncové polohy.

¢) Knoflikem nastavit pozadovanou vychylku doleva, potvrdit ,,UP/L .
d) Knoflikem nastavit pozadovanou vychylku doprava, potvrdit ,,DN/R*.

e) Knoflikem nastavit pozadovanou vychylku FailSafe, potvrdit sou¢asnym ,,UP/L“a
,DN/R*. Funkci |ze aktivovat/deaktivovat v 5.

f) Ukongit | NPUT*.
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7.

8.

9.

10.

Tesly serv:

M easure Pulse meteni §itky kanalovych pulst

Misto nabijece pripojit vystup prijimace, ,| NPUT “ zapne mgteni. Ukongit
HINPUT*.

M easure Voltage méteni napéti zdroj

Misto nabijece pripojit vystup prijimace, ,,| NPUT“ zapne méteni, které ukazuje
minimalni hodnotu napéti zdroje piijimace. Pri drzenim,,M“ probiha méreni
aktualni hodnoty napéti. Pri tomto testu je mozné mit havystupu serva piipojeno
servo, fidit je knoflikem a sledovat chovani napéti zdroje. Ukongit ,,INPUT*.

Stest Auto testy s automatickym pohybem serva
a) Funkci aktivovat ,,| NPUT*, servem lze pohybovat knoflikem.

b) Test piejezdia do koncovych poloh se aktivuje ,,UP/L, knoflik nastavuje rychlost
piepinani poloh. Ukongit,INPUT*.

c) Test potenciometru pomalym pohybem se aktivuje,,M“, knoflik nastavuje
rychlost pohybu. Ukongit ,,INPUT*.

d) Testcitlivosti seaktivuje,,DN/R*, knoflik nastavuje velikost testovaciho skoku.
Ukongit ,,INPUT*.

e) Ukongit , INPUT*.

Stest Manual testy s ru¢nim pohybem serva

a) Funkci aktivovat ,,| NPUT*, servem |lze pohybovat knoflikem.

b) Test levé koncové polohy se aktivuje,,UP/L* (900 rrs). Ukongit ,INPUT .

c) Test polohy neutralu se aktivuje,,M“ (1500 ns). Ukongit ,,I NPUT*.

d) Test pravé koncové polohy se aktivuje,,DN/R* (2100 ns). Ukongit ,,I NPUT .

e) Test FailSafe polohy se aktivuje soucasnym stiskem ,,UP/L*“ a,,DN/R* (0 ns). Po
jedné sekundé servo musi najet do polohy naprogramované kroky 5. a 6. Ukongit
HINPUT*.

f) Ukongit,,|NPUT.




