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RC souprava FC-18

1. Vseobecné informace

SRC soupravou Futaba FC-18 je nyni dodavana naprogramovana CAMPac pamét’ modelt. Tato pamét
obsahuje data modeli plosnika i vrtulnik®, které jsou v soucasné dobé v nabidce firmy Robbe. Po mensich
upravach mohou byt tyto programy pouzity k fizeni jinych podobnych model .

Nejrychlgisi cestou k perfektnimu naprogramovani a nastaveni modelu je pouziti naprogramované CAMPac
paméti. Vse co potiebujete udélat je viozeni pamét'ového modulu, vyvolani modelu co si prejete, nekolik uprav
vychylek navase zvyklosti a hotovo — vas model je perfekiné naprogramovan.

Tento navod obsahuje informace o pouzitém modu kiizovych ovladact, potiebnych mix spinatich a poradi
zapojeni serv do piijimace. Tam, kde je to potiebné, jsou piipojeny i nakresy instalace v modelu. Detaily jsou
nasledné rozepsany v postupu doladéni a optimalizace letovych charakteristik.

Uvédomte si prosim, ze programy budou spravné pracovat pouze v piipadé, ze modely jsou postaveny presné dle
planu a byly pouzity bud’ predepsané nebo ptimo zaménné dily. Programy byly vyvinuty a doladény dle nasich
nejlepsich znalosti, ale protoze nemame absolutné zadnou kontrolu nad zménami které v nich udélate, ani nad
kone¢nym zpracovanim modelt, nemizeme za n¢ prevzit zodpovédnost. V kone¢ném dadedku Vy, jako
provozovatel, nesete plnou zodpovédnost za provoz vaseho RC modelu.

Kopirovani programi obsazenych vtomto CAMPac modulu je amysiné povoleno, je opravdu vhodné a
doporucujeme je. Jedinou podminkou je kopirovani ptivodnich, nemodifikovanych programi se kterymi musi
byt dodanai kopie tohoto popisu. Tento popis ma byt pouzivan ve spojeni s originalnim navodem k RC soupraveé
FC-18.

Obsah:

1. Vseobecné informace
Pamét'ové moduly CAM Pac
Vybér paméti modelu
Potiebné doplnéni vysilace
2. Nastaveni pro plosniky (AERO)
Zapojeni prijimace
Pouziti spinaci a tahovych ovladaci
Mody kiizovych ovladact
3. Naprogramované plosniky (AERO)
Joy RC hazedlo s motylkovymi ocasnimi plochami
Euro-Trainer motorovy cvi¢ny model
ASH 26 E velky vétron se vztlakovymi klapkami
Limit G2 elektrolet s flaperony
Limit G4 elektrolet s brzdicimi klapkami - butterfly
DIAMANT No Limit fun-fly model
Rubin akrobat F3A

4. Nastaveni pro vrtulniky (HELI)
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Zapojeni prijimace

Pouziti spinact a tahovych ovladaci
5. Naprogramované vrtulniky (HELI)

Moskito Sport

Moskito Expert 3D s CSC 2200

Futura Trainer

Fututra3D sGV-1

Pamér’ové moduly CAMPac

Zakladni pamét vysilate FC-18, umoznujici ulozeni dat o dvou modelech, miaze byt
rozsitena ,,CAMPac* systtmem. Dostupné jsou moduly sriznymi Kkapacitami.
V ptipadé pouziti ,,ngjvétsiho™ z nich je mozné ulozit data az 47 model 0.

CAMPac modul je jednoduse zasunut do vysilace. Nejprve vypnéte vysilag, sgméte
CAMPac vicko na piedni horni strané vysilace pod anténou. Nyni opatrné zasurite modul
a odg muté vicko peclivé uschovejte na bezpecném misté.

CAMPac moduly jsou citliva elektronicka zatizeni a mohou byt znic¢eny pasobenim
elektrostatického naboje. Z tohoto dtivodu je nikdy nerozebirejte ani se nedotykejte jgjich
elektrickych kontakta.

Vybeér paméti modelu

Pozadovanou pamét’ modelu vyberete v Menu 11. Kazda pamét’ obsahuje vsechna data potiebna pro specificky
model. Po zapnuti vysilate display ukazuje jméno posledné pouzitého modelu spolu sdalsimi uzitecnymi
informacemi. Blikani jména modelu je tmysiné a upozoriuje pilota na nutnost kontroly zda zvoleny model
opravdu odpovida modelu, ktery je ve skute¢nosti pouzivan. Na levé strané spodniho fadku je zobrazeno ¢islo
aktivni paméti modelu.

Pokud si piejete model zmeénit, musite soucasné stisknout tlagitka ,, 1 a ,,5%. Tim se aktivuje Menu 11 a ¢islo
aktivniho modelu vpravo nahoie se rozblika. Nyni Ize tlagitky ,,3 (SET) ¢&i ,,7“ (CLR) vybrat pozadovany
model. Priibézné je zobrazovano jméno a ¢ido (blikgjici) navoleného modelu.

Po nalezeni pozadovaného modelu jef vyberete dvojim soucasnym stiskem tlagitek ,,1° 5%, Znovu se objevi
uvodni menu, nyni uz se zvolenym modelem nactenym do aktivni paméti.

Pro blizsi popis tohoto postupu nahlédnéte prosim do manualu soupravy FC-18.

Poti‘ebné doplnéni vysilace

Neékteré programy modelt predpokladaji, ze vysilaé je doplnén o pridavné spinaée a tahové ovladace
k usnadnéni a zpiijemnéni fizeni. Postup, jak je osadit je rovnéz popsan v manualu FC-18.

Pocet Popis Kat. ¢islo
2 Proporcionalni tahovy ovladag F 1501
4 Spinat mixu kratky F 1502
2 Spina kanalu téipolohovy F 1500
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2. Nastaveni pro plosniky (AERO)

Zapojeni prijimace

Program vychazi ze zapojeni serv uvedeného v nasledujici tabulce. Je absolutné nevyhnutelné aby serva byla
opravdu pfipojena v uvedeném poradi, jinak nebude tizeni pracovat korektné!

Vystup 1 Kfidélko 1 (levé)

Vystup 2 Vyskovka

Vystup 3 Plyn/ el.regulator / brzdy

Vystup 4 Smeérovka

Vystup 5 V ztlakova klapka 1/ kiidélko 2 (flaperon) / AILVATOR *)
Vystup 6 Volna funkce/ vztlakova klapka 2/ kiidélko 2 (flaperon) *)
Vystup 7 Kiidélko 2 (pravé) pro DIFF *)

Vystup 8 Brzdy / volna funkce

*) v zavidosti na aktivnim mix programu — viz. manual FC-18

Pro motylkové ocasni plochy plati vystupy ,,2“ a,,4

Pro deltu plati vystupy ,,1“ a,,2

Jednodussi modely nevyuzivaji viechny vystupy prijimace. Uvedené poradi vystupi je platné i v piipadé pouziti

piijimace s méné vystupy.

Pouziti spinacn a tahovych oviadacii

Spina¢ / Ovlada¢ Funkce Pouzdro

Levy tahovy ovladaé Kanal 5 Externi kanal 5
Pravy tahovy ovladat Kanal 6 Externi kanal 6
Ttipolohovy kanalovy spinaé Kanal 8 Externi kanal 7
Spina¢ 1 D/R kiidélka Externi spina¢ 1
Spinat 2 D/R vyskovka Externi spinac 2
Spina¢ 3 Stopky 2 Externi spinat 3
Spina 4 Stopky 1 Externi spinat 4

Fyzické umisténi spinaci na vysiladi zalezi na vasich potiebach a osobnich zvyklostech. Pouze se ujistéte, ze
jsou snadno k dosazeni.

Mody k#iZovych ovladacii

Menu 21 dovoluje nastavit si mod kiizovych ovladaci dle svych zvyklosti. Ngjsou zde zadna omezeni v jgjich
pritazeni, dokonce ani z hlediska prifazeni spinanych / proporcionalnich kanalt k jednotlivym funkcim. Cisla
funkci jsou vylisovana na skiini vysila¢e pobliz jednotlivych ovladagu.

Nasdledujici obrazky ukazuji ¢tyti z moznych modu:

Displayl:

Kridélka vpravo
Vyskovka vpravo

Plyn vlevo

Smeérovka vlevo

21 FUNC 12345678
OPERATE 12345678
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Display2:

Kiidélka vpravo
Vyskovka vlievo

Plyn vpravo
Smérovka vlevo

21 FUNC 12345678
OPERATE 13245678
Display3:

Kiidélka vlevo

Vyskovka vpravo

Plyn vlievo

Smerovka vpravo

21 FUNC 12345678
OPERATE 42315678
Display4:

Kiidélka vlevo

Vyskovka vlevo

Plyn vpravo
Smerovka vpravo

21 FUNC 12345678
OPERATE 43215678

Zapojeni serv do piijimace musi byt ponechano tak, jak uz bylo uvedeno a nezavisi na vybraném modu
ovladagu. Servovystupy 5-8 jsou pritazeny rtiznym funkcim v zavislosti na zvoleném mixovacim programu.
Pokud neni pouzit zadny mix, mohou byt tyto vystupy vyuzity k jakémukoliv potiebnému ucelu.

Cisla 1-8 na hornim tadku displeje odpovidaji vystupam piijimage a serva do nich zapojena maji svou pevnou
funkci. Cisla na spodnim tadku odpovidaji ovladasam vysilage. Kazdy vystup piijimace je fizen ovladaiem pod
nim uvedenym. Nastaveni je ménitelné a mizete je s je piizpasobit svym potiebam. BliZsi popis naleznete
v manuéalu FC-18.
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3. Naprogramované plosniky (AERO)

1. Joy RC hdazedlo s motylkovymi ocasnimi plochami
Mix program Glider 2 (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Joy No. 3238

Vysilad FC-18 No. F 7040

P¥ijimag FP-R 115F nebo FP-R 116F No. F 0906 nebo F 0916
Servo smérovky S 3101 No. F 1258

Servo vyskovky S 3101 No. F 1258

Zdroj prijimace 4N 270 AAF1 No. 4279

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feSeni. Pochopitelné mizete model vybavit jingm RC
systémem, ale v tom piipadé se muze projevit potieba mensich zmen v nékterych programovych bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se svym Joyem nebo podobnym modelem, vénujte néco malo ¢asu na piekontrolovani a
doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte potiebné upravy a
vsimnéte si nabizenych trikt arad.

Model je tizen motylkovymi ocasnimi plochami. FC-18 nabizi velmi pokrocily elektronicky V-mix (Menu 57),
diky pouziti tohoto mixu nepotiebujete zadny mechanicky mixér v modelu.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Leva plochaV *) Kanal 1
Prava plochaV *) Kanal 2

*) Pti pohledu ze zadu.

Serva zapojte do piijimace tak, jak je uvedeno vtabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni provedte dle
instrukci uvedenych v planu model u.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je natteni programu RC hazedla z CAMPac do paméti vysilace. Joy je nahran v paméti €. 3.
Postup pti vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze smér je tizen levym, vyska pravym ovladac¢em. Davate-li prednost jinému nastaveni, upravte j&
podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prijimate. V piipadé pouziti Robbe/Futaba PCM pfijimate je
nutné zmeénit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve prekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potreby funkci reverzujte. Pi
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu model u.
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Sub-trim (Menu 51)

Program piedpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladace atrimy v neutralu, jsou i vsechna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého divodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na presny stied
v Menu 51. Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu modelu jsou uvedeny potiebné vychylky tidicich ploch ve funkci smérovky a vyskovky. Pokud mate
jiné RC hazedlo a plan tyto Gdaje neobsahuje, doporucujeme dodany CAMPac program nastavit na hodnoty:

Smérovka +/- 20°
Vyskovka +/- 15°

CAMPec je naprogramovan na +/-80% rozsahu drahy serva a tak by sdosazenim vyse uvedenych vychylek
nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14,
rozdilné vychylky pro vyskovku a smérovku je mozné docilit nastavenim V-mixu v Menu 57. Podrobnosti o
postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno HL G-Joy. Display FC-18 umoziuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si piejete vlozit jiné jméno vaseho RC hazedla, Ize to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Stopky (Menu 41)

U RC hazedlaVas ur¢ité bude zajimat doba letu. Proto doporuéujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41). Stopky
jSou spoustény a zastavovany spinacem ,,4%. Postup nastaveni je podrobné popsan v prislusné kapitole manualu
FC-18.

Pamét’ trimia (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trimi s tyto

muizete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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2. Euro-Trainer motorovy cvic¢ny model

Mix program Standard (M enu 13)

Vybaveni modelu:

Model Euro-Trainer No. 3194

Vysilag FC-18 No. F 7040

Prijimac FP-R 115F nebo FP-R 116F No. F 0906 nebo F 0916
Serva 4x S 148 No. F 1115

Zdroj ptijimace 4N 600 AA F1 No. F 1300

Motor MDS 40 Aero No. 7416

Vrtule GRP DYNAMIC 10x6 No. 77701006

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych ieSeni. Pochopitelné mizete model vybavit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom piipadé se mize projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:
Nez poprvé vzlétnete se svym Euro-Trainerem nebo podobnym motorovym modelem s kiidélky, vénujte néco

malo ¢asu na pirekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu,
proved'te potiebné upravy avsimnéte si nabizenych triku arad.

Zapojeni serv:

Servo Vystup prijimace
Kiidélka Kanal 1
Vyskovka Kanal 2

Motor Kanal 3
Smerovka Kanal 4

Vsechna ¢tyti serva zapojte do prijimace tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni
proved’te dle instrukci uvedenych v planu modelu.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je natteni programu cvi¢ného motorového modelu do paméti vysilace. Euro-Trainer je nahran
v paméti €. 4. Postup pii vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze kiidélka a vyskovka jsou fizena pravym, smérovka a plyn levym ovladacem. Davate-li piednost
jinému nastaveni, upravte jej podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manuéalu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prtijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmenit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve prekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potreby funkci reverzujte. Pi
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.
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Velikost vychylek (M enu 14)

Na planu modelu jsou uvedeny potiebné vychylky fidicich ploch ve funkci kiidélek, vyskovky a smérovky.
Pokud mate jiné motorovy cviény model a plan tyto udaje neobsahuje, doporuéujeme dodany CAMPac program
nastavit na hodnoty:

Kftidélka: +/- 30°
Smérovka: +/- 40°
Vyskovka: +/- 25°

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 90% u kiidélek, +/- 90% u smérovky a +/- 80% u
vyskovky. Proto by s dosazenim vyse uvedenych vychylek nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozssh vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Velmi dilezité je nastavit spravny rozsah vychylek serva motoru. Pri presunu ovladace do polohy piného plynu
musi byt karburator pIn¢ otevien, aniz by servo narazelo na néjaky mechanicky doraz. To musi platit i kdyz je
trim také v poloze plny plyn. Pti pace v poloze volnobéhu musi byt karburator otevien tak aby motor bézel ve
spolehlivém volnobéhu. Stazenim trimu na volnobéh pak mize byt motor zastaven. v M enu 14 Lze tyto hodnoty
nastavit oddélené pro piny plyn i volnobéh. Zakladni nastaveni rozsahu je 100%, muzete si je ale upravit podle
potieby.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Euro-Tra. Display FC-18 umoznuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢iso modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si piejete vlozit jiné jméno vaseho cviéného motorového modelu, |ze to provést v Menu 11.
Podrobnosti opét naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trimi s tyto

muizete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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3.ASH 26 E velky vetron se vztlakovymi klapkami

Mix program Glider 4 (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model ASH 26-E No. 3101

Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 118F No. F 0911
Servo smeérovky S5101 No. F 1103
Servo vyskovky S5101 No. F 1103
Serva kiidélek 2X S3102 No. F 1268
Serva vztlakovych klapek 2 x S 3002 No. F 1145
Servo aerodynamické brzdy S 3001 No. F 1117
Servo vypinani aerovieku S 3001 No. F 1117
Zdrgj prijimace 4 RSA 1800 No. F 1294

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych ieSeni. Pochopitelné mizete model vybavit jinym RC
systémem, ale v tom piipadé se muze projevit potieba mensich zmen v nekterych programovych bodech.

Pouziti programu:
Nez poprvé vzlétnete se svym ASH 26 nebo podobnym velkym vétroném, vénujte néco malo ¢asu na

piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte
potiebné tpravy avsimnéte si nabizenych trika arad.

Zapojeni serv:

Servo Vystup prijimace
Kiidélko (pravé) Kanal 1
Vyskovka Kanal 2

Aerodyn. brzda Kanal 3
Smérovka Kanal 4

Vztl. klapka (prava) Kanal 5

Vztl. klapka (leva) Kanal 6

Kfidélko (levé) Kanal 7

Vieeny hacek Kanal 8 (spinac)

Vsech osm serv zapojte do prijimace tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni provedte
dleinstrukci uvedenych v planu model u.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu velkého vétroné do paméti vysilate. ASH 26 E je nahran v paméti ¢. 5.
Postup pti vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k ptizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze kiidélka a vyskovka jsou fizeny pravym, smérovka a aerodyn. brzda levym ovladacem.
V ztlakové klapky jsou fizeny tahovym ovladatem 5 a uvolnéni aerovleku spinatem kanalu 8. Davate-li prednost
jinému nastaveni, upravte jej podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prijimate. V piipadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimate je
nutné zménit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)
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Pro jistotu nejprve prekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potreby funkci reverzujte. Pi
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu model u.

Sub-trim (Menu 51)

Program piedpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladage atrimy v neutralu, jsou i v§echna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého divodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na piesny stied
v Menu 51. Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (M enu 14)
Na planu modelu jsou uvedeny potiebné vychylky fidicich ploch ve funkci kiidélek, vyskovky, smérovky a

vztlakovych klapek. Pokud mate jiny velky vétrom a plan tyto udaje neobsahuje, doporucujeme dodany CAMPac
program nastavit na hodnoty:

Kridélka 23°/45° (50% diferenciace)
Vyskovka +/- 30°
Smérovka: +/- 35°

Vztl. klapky: +/- 5°

Dvé zbyvajici funkce (aerodynamicka brzda a vleény hacek) musi dosahovat svych koncovych poloh, a to bez
toho aby pohyb serv byl omezen n&jakymi na mechanickymi dorazy.

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 90% u kiidélek, +/- 100% u smérovky a +/- 85% u
vyskovky. Servo brzdy je nastaveno na 90%. Servo hacku aerovlieku je nastaveno na 100% a bude potiebovat
nastavit podle potieby.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno ASH 26-E. Display FC-18 umoziuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si piejete vlozit jiné jméno vaseho velkého vétrong, Ize to provést v Menu 11. Podrobnosti
opét naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Diferenciace kiidélek (M enu 56)

Velké vétrong mivaji problém se sta¢enim zpisobenym kiidélky, kdy kiidlo s vychylkou kiidélka doltt ma vétsi
odpor vzduchu nez kiidlo svychylkou vzhiru. Pak ma toto kiidlo nejen vétsi vztlak a jde do vykrutu, ae
zaroven svym odporem strhava model na svou stranu, tj. proti pozadované zméné. Tento jev mize byt odstranén
diferenciaci vychylky ktidélek. V programu je nastavena na 50%, coz znamena, ze vychylka kiidélka dold je
polovi¢ni. Podrobnosti naleznete v manualu FC-18.

Mix vztlaky-> vyskovka (Menu 64)

Vysunuti vztlakovych klapek méni podélné sefizeni modelu a mize tak zpasobovat zménu klopivého momentu
modelu. Tato zména musi byt eliminovana vyskovkou, coz Ize provést timto mixem. Pak se vysunuti klapek
zaroven promita do vyskovky. Standardni nastaveni je 0%, ale mizete je upravit dle vasi potreby. Mix je
aktivovan spinatem 7. Podrobnosti opét naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Stopky (Menu 41)

U RC veétrong vas ur¢ité bude zajimat doba letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41). Stopky
jsou spoustény a zastavovany spinacem ,,4%. Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu
FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)
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RC souprava FC-18

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto
muzete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.

“probbe



TN Uy I IV VG Y e N o UV e IRV UL N U viarn a

RC souprava FC-18

4. Limit G2 elektrolet sflaperony

Mix program Glider 2 (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Limit No. 3246
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 116F No. F 0916
Servo vyskovky S3002 No. F 1245
Serva kiidélek 2x S3101 No. F 1258
Regulator €. motoru RSC 860 No. 8350
Zdrgj prijimace 4N270AAF1 No. 4279
Elektromotor PRO 536/4 No. 4751
Pohonn4 baterie 2x 7N SCRC P No. F 4339
Vrtule 10,5x6 sklopna No. 77741056

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feseni. Vzhledem k tomu, ze se negjedna o soutézni model,
neni vybaven smérovkou. Pochopitelné miazete model osadit jingym RC systémem a motorem, ale v tom piipadé
se muze projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych bodech.

Pouziti programu:
Nez poprvé vzlétnete se svym Limitem G2 nebo podobnym elektroletem, vénujte néco malo ¢asu na
piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte

potiebné tpravy avsimnéte si nabizenych trika arad.

V nasem piipadé je elektromotor Fizen elektronickym regulatorem RSC 860, ktery je navrzen pro soupravy
Futaba. Vysledkem je to, ze odpada nutnost nastaveni velikosti vychylek kanalu 3.

Jednou z vyhod tohoto regulatoru je bezpe¢nostni obvod, ktery zabraiuje nechténému spusténi motoru pfi
zapnuti prijimace. Pokud vas regulator tento obvod nema, vzdy se pred zapnutim prijimace piesvédcete, ze plyn
je v poloze vypnuto.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Ktidélko (pravé) Kanal 1
Vyskovka Kanal 2
Regulator €. motoru Kanal 3
Kridélko (levé) Kanal 5

Vsechna tfi serva a regulator zapojte do piijimace tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC
vybaveni proved'te dle instrukci uvedenych v planu modelu.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu elektroletu do paméti vysilace. Limit G2 je nahran v paméti €. 6. Postup pri
vybéru uz byl popsan v ivodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze ktidélka a vyskovka jsou fizeny pravym, regulator motoru levym ovladacem. Vztlakové
klapky/brzdy jsou fizeny tahovym ovladagem 5. Davate-li prednost jinému nastaveni, upravte jgj podle popisu ve
vyse uvedené kapitole.
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RC souprava FC-18

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prtijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM prijimace je
nutné zmeénit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve prekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potreby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Sub-trim (Menu 51)

Program piedpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladace atrimy v neutralu, jsou i vsechna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého diavodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na presny stied
v Menu 51. Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu modelu jsou uvedeny potiebné vychylky fidicich ploch ve funkci kiidélek a vyskovky. Pokud mate
jiny elektrolet a plan tyto tdaje neobsahuje, doporucujeme dodany CAMPac program nastavit na hodnoty:

Kiidélka 20°/40° (50% diferenciace)
Vyskovka: +/- 30°

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 90% u kfidélek,+/- 85% u vyskovky. Proto by
s dosazenim vyse uvedenych vychylek nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Limit G2. Display FC-18 umoziiuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si prejete vlozit jiné jméno vaseho elektroletu, 1ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Diferenciace kiidélek (M enu 56)

Modely svelkou stihlosti kiidel mivaji problém se stacenim zptsobenym kiidélky, kdy kiidlo s vychylkou
kiidélka doli ma vétsi odpor vzduchu nez kiidlo s vychylkou vzhiru. Pak ma toto kiidlo ngjen vétsi vztlak a
jde do vykrutu, ale zaroven svym odporem strhava model na svou stranu, tj. proti pozadované zméné. Tento jev
maze byt odstranén diferenciaci vychylky kiidélek. V programu je nastavena na 50%, coz znamena, ze vychylka
kiidélka dolt je poloviéni. Podrobnosti naleznete v manualu FC-18.

Flaperon mix (M enu 65)

Flaperon mix dovoluje spojit funkci kiidélek a vztlakovych klapek. Znamena to, ze tyto plochy se mohou
pohybovat souhlasné jako vztlakové klapky a zaroven i proti sobé jako kiidélka. Souhlasny pohyb je fizen
tahovym ovladacem kanalu 5. Rozsah chodu je nastaven na 50% pro kiidélka a 75% pro vztlakové klapky.

Mix flaper on-> vyskovka (M enu 64)

Vysunuti flaperont jako vztlakovych klapek meéni podéiné sefizeni modelu a mize tak zpusobovat zménu
klopivého momentu modelu. Tato zména musi byt eliminovana vyskovkou, coz |ze provést timto mixem. Pak se
vysunuti klapek zaroven promita do vyskovky. Standardni nastaveni je 10%, ale muizete je upravit dle vasi
potieby. Mix je aktivovan spinacem 7. Podrobnosti opét naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Stopky (Menu 41)

U elektroletu je velmi dilezité znat dobu chodu motoru a dobu, jak diouho jesté pohonna baterie vydrzi. Proto
doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41). Stopky jsou spoustény a zastavovany kanalem 3, coz znamena
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RC souprava FC-18

pakou plynu. Doba chodu motoru je nastavena na 3 minuty. Postup nastaveni je podrobné popsan v prislusné
kapitole manualu FC-18

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto
mazete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutrald. Podrobnosti opét naleznete v prisiusné
kapitole manualu FC-18.
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5.Limit G4 elektrolet sbrzdicimi klapkami - butterfly

Mix program Glider 2 (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Limit No. 3246
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 116F No. F 0916
Servo vyskovky S3002 No. F 1245
Serva kiidélek 2x S3101 No. F 1258
Regulator €. motoru RSC 860 No. 8350
Zdrgj prijimace 4N270AAF1 No. 4279
Elektromotor PRO 536/4 No. 4751
Pohonn4 baterie 2x 7N SCRC P No. F 4339
Vrtule 10,5x6 sklopna No. 77741056

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feseni. Vzhledem k tomu, ze se negjedna o soutézni model,
neni vybaven smérovkou. Pochopitelné miazete model osadit jingym RC systémem a motorem, ale v tom piipadé
se muze projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych bodech.

Pouziti programu:
Nez poprvé vzlétnete se svym Limitem G4 nebo podobnym elektroletem, vénujte néco malo casu na
piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte

potiebné tpravy avsimnéte si nabizenych trika arad.

V nasem piipadé je elektromotor Fizen elektronickym regulatorem RSC 860, ktery je navrzen pro soupravy
Futaba. Vysledkem je to, ze odpada nutnost nastaveni velikosti vychylek kanalu 3.

Jednou z vyhod tohoto regulatoru je bezpe¢nostni obvod, ktery zabraiuje nechténému spusténi motoru pfi
zapnuti prijimace. Pokud vas regulator tento obvod nema, vzdy se pred zapnutim prijimace piesvédcete, ze plyn
je v poloze vypnuto.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Ktidélko (pravé) Kanal 1
Vyskovka Kanal 2

Regulator €. motoru Kanal 3

(Vztl. klapka — leva) (Kanal 5)

(Vztl. klapka — prava) (Kanal 6)
Kridélko (levé) Kanal 7

Vsechna tfi serva a regulator zapojte do piijimace tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC
vybaveni proved'te dle instrukci uvedenych v planu model u.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu elektroletu do paméti vysilace. Limit G4 je nahran v paméti €. 7. Postup pri
vybéru uz byl popsan v ivodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni pripraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze kiidélka a vyskovka jsou fizeny pravym, regulator motoru levym ovladagem. Ktidélka pouzita
jako brzdy (ob¢ vzhiru = butterfy systém) tizena tahovym ovladac¢em 6. Davate-li prednost jinému nastaveni,
upravte jej podle popisu ve vyse uvedené kapitole.
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Tento program mize byt alternativné pouzit i pro modely se vztlakovymi klapkami, kdy leva je ptipojena na
vystup prijimate €.5, prava na vystup €.6. Ovladany jsou tahovym ovladacem ,,5%. V tomto piipadé se jedna o
plny butterfly a pti jeho aktivaci se ovladacem ,,6* vychyluji kiidélka vzhiru avztlakové klapky dolu.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prijimate. V piipadé pouziti Robbe/Futaba PCM pfijimate je
nutné zménit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu model u.

Sub-trim (Menu 51)

Program piedpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladage atrimy v neutralu, jsou i v§echna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého divodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na piesny stied
v Menu 51. Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (M enu 14)

Na planu modelu jsou uvedeny potiebné vychylky tidicich ploch ve funkci kiidélek a vyskovky. Pokud mate
jiny elektrolet a plan tyto udaje neobsahuje, doporuéujeme dodany CAM Pac program nastavit na hodnoty:

Kridélka 20°/40° (50% diferenciace)
Vyskovka +/- 30°
Vztl. klapky: 40°

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 90% u kiidélek,+/- 85% u vyskovky. Proto by
s dosazenim vyse uvedenych vychylek nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Limit G4. Display FC-18 umoziiuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud s pigjete vlozit jiné jméno vaseho elektroletu, 1ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Diferenciace k¥idélek (M enu 56)

Modely svelkou stihlosti kiidel mivaji problém se stacenim zpusobenym kridélky, kdy kiidlo s vychylkou
kiidélka dolti ma veétsi odpor vzduchu nez kiidlo svychylkou vzhiru. Pak ma toto kiidlo nejen vétsi vztlak a
jde do vykrutu, ale zaroven svym odporem strhava model na svou stranu, tj. proti pozadované zmené. Tento jev
muize byt odstranén diferenciaci vychylky kiidélek. V programu je nastavena na 50%, coz znamena, ze vychylka
kiidélka dolt je poloviéni. Podrobnosti naleznete v manualu FC-18.

Butterfly mix (Menu 72)

Butterfly mix dovoluje brzdit model pti priblizeni na pristani. Ob¢ kiidélka se vychyluji vzharu pti zachovani
jejiich hlavni funkce. Znamena to, ze tyto plochy se mohou pohybovat souhlasné jako brzdy a zaroven i proti
sob¢ jako ktidélka. Souhlasny pohyb je tizen tahovym ovladacem kanalu 6, ktery maze byt v neutralu pouzit
jako ,,naplno vpied“. Mix je aktivovan spinacem ,,9.

Mix Butterfly-> vyskovka (M enu 73)

Vysunuti butterfly brzd meéni podélné sefizeni modelu a mize tak zptasobovat zménu klopivého momentu
modelu. Tato zmgna musi byt eliminovana vyskovkou, coz |ze provést timto mixem. Pak se vysunuti klapek
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zaroven promita do vyskovky. Standardni nastaveni je 10%, ale muzete je upravit dle vasi potreby. Podrobnosti
opét naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Mix vztlakové klapky ->vyskovka (M enu 64)
Jak jiz bylo zminiovano, |ze tento program pouzit i pro modely se vztlakovymi klapkami. V takovém pripadé je

»7“ k zapinani tohoto mixu slouziciho ke kompenzaci klopivého momentu vztlakovych klapek. Standardni
nastaveni je 10%.

Stopky (Menu 41)

U elektroletu je velmi dalezité znat dobu chodu motoru a dobu, jak dlouho jesté pohonna baterie vydrzi. Proto
doporucujeme pouzit FC-18 stopky (M enu 41). Stopky jsou spoustény a zastavovany kanalem 3, coz znamena
pakou plynu. Doba chodu motoru je nastavena na 3 minuty. Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné
kapitole manualu FC-18

Pamét’ trimi (M enu 26)
Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trimi s tyto

muzete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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6. DIAMANT No Limit fun-fly model

Mix program ACRO (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model DIAMANT No Limit No. 3085
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 118F No. F 0911
Servo smeérovky S 3001 No. F 1117
Servo vyskovky S 3001 No. F 1117
Serva kiidélek 2x S3101 No. F 1258
Zdrgj prijimace 4N600AAF1 No. 1300

M otor Super Tigre GS 45 ABC No. 7450
Vrtule 12x5* No. 77701205

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych ieSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom piipadé se mize projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se syym DIAMANT No Limitem nebo podobnym fun-fly, vénujte néco malo ¢asu na
piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte
potiebné tpravy avsimnéte si nabizenych trika arad.

Nezapometite, ze modely typu fun-fly jsou velmi narocné na programovani, a to zefména pokud chcete vyuzit
vse, co vam tento typ modeld nabizi. Pro létani extrémnich obratt nizko nad zemi potiebujete podstatné vetsi
vychylky fidicich ploch nez pro bézny let. To Ize zabezpecit pomoci prepinani velikosti rozsahi vychylek
kormidel. V tomto piipadé je zména velikosti vychylek vsech tii fidicich funkci provadéna jednim spolecnym
spinacem.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Kridélko (levé) Kanal 1
Vyskovka Kanal 2
Motor Kanal 3
Smérovka Kanal 4
Ktidélko (pravé) Kanal 6

V3§ech pét serv zapojte do piijimage tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved'te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu elektroletu do paméti vysilace. DIAMANT je nahran v paméti €. 8. Postup
pti vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k piizpasobeni pfipraveného programu tak, aby splinil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze kiidélka a vyskovka jsou fizeny pravym, smérovka a motor levym ovladacem. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jgj podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manualu FC-18.
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Standardné je program nastaven pro pouziti PPM pfijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmeénit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve prekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potreby funkci reverzujte. Pi
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Sub-trim (Menu 51)

Program piedpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladace atrimy v neutralu, jsou i vsechna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého diavodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na presny stied
v Menu 51. Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (Menu 14)
Na planu modelu jsou uvedeny pottebné vychylky fidicich ploch ve funkci kiidélek, vyskovky a smérovky.

Pokud mate jiny fun-fly a plan tyto udaje neobsahuje, doporuéujeme dodany CAMPac program nastavit na
hodnoty:

Kfidélka: +/- 40°
Smérovka +/- 40°
Vyskovka +/- 45°

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 100% u kiidélek,+/- 100% u smérovky a +/- 100% u
vyskovky . Proto by s dosazenim vyse uvedenych vychylek nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno DIAMANT. Display FC-18 umoziuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud s prejete vlozit jiné jméno vaseho fun-fly, Ize to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky (Menu 15, 16 a 17)

Enormni vychylky fidicich ploch nutné pro extrémni akrobacii v malych vyskach jsou nevhodné pro bézny let.
Spinatem,,1% jsou spolecné omezeny na 60% pro kiidélka, 70% pro vyskovku a 90% pro smérovku.

Flaperon mix (M enu 65)

Flaperon mix dovoluje spojit funkci kiidélek a vztlakovych klapek. Znamena to, ze tyto plochy se mohou
pohybovat souhlasné jako vztlakové klapky a zaroven i proti sobé jako kiidélka. Rozsah chodu je nastaven na
+100% pro ktidélka a-50% pro vztlakové klapky. Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.
Mix vyskovka->flaperon (M enu 66)

Tento mixér zpusobuje u vztlakovych klapek (flaperon) vychylku v opatném sméru nez ma vyskovka a
umoziuje tak provedeni ,.hranatych* obrata fun-fly modelt. Standardni nastaveni je 80% a mix je aktivovan
spinacem ,,8%. Podrobnosti naleznete v ptislusné kapitole manualu FC-18. Pro zruseni vlivu tahového ovladace
,0% nastavte jeho citlivost na 0% (M enu 43).

Stopky (Menu 41)

U fun-fly nas rovnéz muze zajimat dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (M enu 41). Stopky jsou
spoustény a zastavovany spinacem ,,4“ Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18
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Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobne potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trimi s tyto
muizete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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7. Rubin akrobat F3A

Mix program ACRO (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model DIAMANT No Limit No. 3181
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 116F No. F 0916
Servo vyskovky S9101 No. F 1101
Serva kiidélek 2x S9601 No. F 1112
Servo smeérovky S9101 No. F 1104
Servo podvozku S 136G No. F 1114
Zdrgj prijimace 4 N 600 AA No. 4198
M otor EnyaR 120 4C No. 7152
Ladény vyfuk Robbe Enya specialni tlumi¢ No. 7151
Vrtule Dynamic 14x12* No. 77701412

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych ieSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom piipadé se mize projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:
Nez poprvé vzlétnete se svym Rubinem nebo podobnym F3A, vénujte néco malo ¢asu na piekontrolovani a
doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte potiebné upravy a

vsimnéte si nabizenych trika arad.

Nezapometite, Zze modely typu F3A jsou velmi narocné na programovani, a to zejména pokud chcete vyuzit vse,
€0 vam tento typ modelii nabizi .

Zapojeni serv:

Servo Vystup prijimace
Kridélko (levé) Kanal 1
Vyskovka Kanal 2

Motor Kanal 3
Smérovka Kanal 4
Podvozek Kanal 5

Ktidélko (pravé) Kanal 6

V3§ech pét serv zapojte do piijimage tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved'te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Vybér paméti modelu (Menu 11):
Prvnim krokem je nacteni programu pro F3A do paméti vysilace. Rubin je nahran v paméti €. 9. Postup pri
vybéru uz byl popsan v uvodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni dlouzi k piizpasobeni pfipraveného programu tak, aby splinil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Displayl v kapitole Médy kiizovych ovladaéi.
Znamena to, ze kiidélka a vyskovka jsou fizeny pravym, smérovka a motor levym ovladatem. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jgj podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Program obsahuje dva zakladni letové rezimy, které jsou prepinany spinacem dvojich vychylek. Prvni nastaveni
je pro ,normalni let“, kdy je nastavena nizsi citlivost kiidélek a vyskovky (80-85%) a specialni obraty jako
vyvrtkaakopané vykruty. Druhy rezim ma vychylky zvétseny (100-110%) aje uréen pro extrémni akrobacii.
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Volny mix 1 je pouzit pro rezim pristani, kdy jsou vztlakové klapky mixovany do vyskovky (15%) k odstranéni
klopivého momentu vysunutych klapek.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manuéalu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM pfijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmenit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Sub-trim (Menu 51)

Program predpoklada pouziti serv dodavanych firmou Robbe/Futaba. To zarucuje, ze kdyz jsou vsechny
ovladace atrimy v neutralu, jsou i vsechna serva presné ve stiedu vychylky. Pokud tomu tak z néjakého diavodu
neni nebo jste pouzili serva sjinym nastavenim neutralu, mizete polohu neutralu doladit na presny stied
v Menu 51. Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Velikost vychylek (Menu 14)
Na planu modelu jsou uvedeny pottebné vychylky fidicich ploch ve funkci kiidélek, vyskovky a smérovky.

Pokud mate jingy F3A a plan tyto udaje neobsahuje, doporucujeme dodany CAMPac program nastavit na
hodnoty:

Kfidélka: +/- 20°
Smérovka +/- 30°
Vyskovka: +/- 40°

Rozsah drahy serva je v CAMPac naprogramovan na +/- 100% u kiidélek,+/- 100% u smérovky a +/- 100% u
vyskovky . Proto by s dosazenim vyse uvedenych vychylek nemély byt problémy.

Pokud pouzivate nestandardni vystupni kotouce a/nebo paky upravte prosim rozsah vychylek v Menu 14.
Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Rubin. Display FC-18 umoziuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si piejete viozit jiné jméno vaseho F3A, |ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky (Menu 15, 16 a 17)

Pro naprosto piesné tizeni akrobatického modelu jsou v programu nastaveny exponencialni vychylky —40% u

kiidélek a vyskovky, —48% pro smérovku. V tomtéz menu jsou nastaveny razné velké vychylky pro ,,normalni
let “ a,,extrémni akrobacii“. Spinatem,,1 jsou tyto rezimy piepinany.

Nor malni Extrémni

D/R Exp D/R Exp
Smérovka: 110% -48% 110% -48%
Vyskovka: 85%  -40% 110% -40%
Kiidélka: 80%  -40% 100% -40%

Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Flaperon mix (M enu 65)
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Flaperon mix dovoluje spojit funkci kiidélek a vztlakovych klapek. Znamena to, ze tyto plochy se mohou
pohybovat souhlasné jako vztlakové klapky a zaroven i proti sobé jako kiidélka. Rozsah chodu klapek je
nastaven na -30%. Klapky jsou ovladany tahovym ovladacem ,,6%. Podrobnosti naleznete v piidusné kapitole
manualu FC-18.

Mix flaper on->vyskovka, provedeno volnym mixem 1 (Menu 23)

Vysunuti flaperont zpisobuje neprijemny klopivy moment, ktery 1ze kompenzovat vyskovkou. Tento program k
tomu pouziva volny mix nastaveny k ovliviiovani vyskovky flaperony. Znamena to, ze je mixovana funkce 6 do
funkce 2 v poméru 15%. Neni pouzit zadny spina¢ a funkce je aktivovana nepietrzité (P-MIX ON, Sw=**),
Vydedkem je, ze pIné vysunuti flaperoni vzdy provede korekci 15% vychylkou vyskovky. Podrobnosti
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Kopané obraty (Menu 62 a 63)

Touto funkci se nastavuji predem uréené velikosti vychylky kridélek, vyskovky a smérovky, které pak mohou
byt kdykoliv za letu vyvolany k tomu uréenym spinacem. Takto |ze predem ptipravit vychylky napt. pro kopané
vykruty. Spinacem B jsou v programu vyvolany vychylky +100% u kiidélek, +90% u vyskovky a +75% pro
smérovku k provedeni kopaného vykrutu. Spina¢ C provede totéz v opacném smeru.

Stopky (M enu 41)

U F3A je dalezité znat dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (M enu 41). Stopky jsou spoustény a
zastavovany spinaéem ,,2%. Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)
Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto

muzete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutral. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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4. Nastaveni pro vrtulniky (HELI)

Zapojeni piijimace

Program vychazi ze zapojeni serv uvedeného v nasledujici tabulce. Je absolutné nevyhnutelné aby serva byla
opravdu pfipojena v uvedeném poradi, protoze jinak nebude fizeni pracovat spravné! Vyznamné vyhody HELI
mixerd mohou byt vyuzity pouze v ptipadg, ze servajsou vzdy zapojenatak, jak je uvedeno v tabulce.

Vsechny programy predpokladaji pravotogivy hlavni rotor. Pokud chcete program pouzit pro levotogivy rotor,
nastavte jgf v Menu 51.

Vystup 1 Klonéni

Vystup 2 Klopeni

Vystup 3 Plyn / el.regulator

Vystup 4 Vyrovnavaci vrtulka a/nebo gyro
Vystup 5 Citlivost gyra

Vystup 6 Kolektiv

Vystup 7 Nepouzito

Pouziti spinacit a tahovych ovladacii

Spina¢ / Ovlada¢ Funkce Pouzdro

Pravy tahovy ovladad Kanal 5 (citlivost gyra) Externi kanal 5
Levy tahovy ovladad Kanal 6 (trim kolektivu) Externi kanal 6
Dvoupolohovy kanélovy spinag Kanal 7 Externi kanal 7
Tripolohovy kanalovy spinad Kanal 8 aklopeni Externi kanal 8
Spina¢ 1 Expo klopeni aklonéni Externi spinat 1
Spina 4 Stopky 1 Externi spinat 4
Spinaé 5 Volnobéh 1 Externi spina 5
Spinaé 6 Volnobéh 2 Externi spina 6
Spina¢ 7 Autorotace, nastaveni plynu Externi spina¢ 7

Fyzické umisténi spinaci na vysiladi zalezi na vasich potiebach a osobnich zvyklostech. Pouze se ujistéte, ze
jsou snadno k dosazeni.
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5. Naprogramované vrtulniky (HELI)

1. Moskito Sport

Mix programHELI 1-servo (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Moskito Sport No. S2984
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimac FP-R 118F No. F 0911
Serva S3001 No. F 1117
Gyro G154 No. F 1201
Zdrgj prijimace 4 KR 1400 AE No. 4248

M otor Super Tigre 50 motor set No. S 8002

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych ieSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom piipadé se mize projevit potieba mensich zmén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se svym Moskito Sportem nebo jingm Moskitem, vénujte néco malo ¢asu na
piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte
potiebné upravy a vsimnéte si nabizenych triki a rad. Pokud mate ,,XXL*“ musite reverzovat funkci klopeni
vMenu 12 a pokud mate ,,Expert je nutné reverzovat klopeni i ocasni vrtulku. Predpoklada se model se
standardni deskou cykliky (H-1) s mechanickym mixem.

Zapojeni serv:

Servo Vystup prijimace
Klonéni Kanal 1

Klopeni Kanal 2

Motor Kanal 3

Ocasni vrtulka (gyro) Kanal 4

Kolektiv Kanal 6

V§ech pét serv zapojte do prijimace tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved’te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Uvodni nastaveni mechaniky

Pri nasazovani pak na serva je absolutné nutné aby vsechny ovladage a trimy byly v neutralech. Paky musi byt
nasazeny presné v pravém thlu, pouziti subtrimu je mozné, ale max. do 6%. Pokud to nestati, je nutné pouzit
kiizovou paku serva a nalézt jeji nejvhodngjsi nasazeni (pootacenim o 90°). Cim presnéji bude mechanika
nastavena, tim jednodussi bude doladéni programu.

Pri vybéru délky paky karburatoru pamatujte, ze pii MINIMU paky kolektiv/plynu maze byt trim plynu rovnéz
na minimu (motor vypnut). Vidlicka tahla z desky cykliky k pace mixeru musi byt nastavena tak aby pfi
ovladaci kolektivu v neutralu byl nabéh listt 5°. Bod viseni tak bude v neutralu paky plynu/kolektivu. Pti pace
kolektivu ve stiedu, vystupni pace serva v pravém thlu a pace ocasni vrtulky rovnéz v pravém tahlu by rozdil
mezi konci ocasni vrtulky mél vyjit kolem 30 mm.

Pti nastavovani mechaniky pouzijte nejen popis, ale i nasdedujici grafy a schémata, které Vam rovnéz mohou
pomoci pii sefizovani jinych typa vrtul niki.
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Servo kolektivu:

Pmax

_ 105 mm
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Servo ocasni vrtulky:

13,5 nun

Servo klopeni:

Servo klonéni:

Servo plynu:
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Ocasni vrtulka:

Tahlo plynu:

ceda M5z g
66 Tm

»GA“ —rozmér zavisi navybéru prevodového poméru a nemuiize zde byt uveden piesné. Zméite
vzdalenost a nastavte tahlo. Nezapomeiite, Ze vychylka paky karburatoru musi byt symetricka (prectéte si
vysvétlujici popis Moskyta).

,,GB* — zdvih zavisi natypu motoru a karburatoru a nemaze zde byt uveden presné. Zapojte tahlo k servu
akarburatoru tak aby se karburator aplné otviral azaviral pri plném pohybu serva (véetné trimi)

Pohled na mechaniku M oskyta:
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Délkatahel, sestaveni kolektivu:

Tahlo plynu:
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Obrazky byly nakresleny tak aby Vam pomohly spravné nastavit paky serv a jejich propojeni. Stouto pomoci
mizete nastavit i podobné vrtulniky pro tizeni programem Moskito Sport.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je natteni programu vrtulniku do paméti vysilate. M oskyto-Sport je nahran v paméti €. 10.
Postup pri vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k ptizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Display4 v kapitole Médy kiizovych ovladaéi.
Znamena to, ze klonéni aklopeni jetizeno levym, kolektiv/motor a ocasni vrtulka pravym ovladatem. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jg podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Program pracuje s mixem ,,HEL| 1-servo®, mix je aktivovan v Menu 13. Program je uréen pro standardni
desku cykliky Schueter systém (H-1). Podrobnosti 0 postupu naleznete v manualu FC-18.
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Program ma zapnut trim volnob&hu. Znamena to, ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnob&hu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manualu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prijimae. V piipadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimate je
nutné zmeénit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu model u.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu vrtulniku jsou uvedeny potiebné vychylky pro klonéni, klopeni, ocasni rotor a kolektiv.

Rozsah drahy serv vsech funkci je v CAMPac naprogramovan na +/- 100%. Proto by s dosazenim potiebnych
vychylek nemély byt problémy. Rozsah vychylek |ze upravovat v Menu 14. Podrobnosti 0 postupu naleznete
v manualu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno SPORT NO. Display FC-18 umoznuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud s prejete vlozit jiné jméno vaseho vrtulniku, 1ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky a k¥ivky pribéhu funkci (M enu 15, 16)

Pro piesné fizeni vrtulniku jsou v programu pro klonéni a klopeni nastaveny exponencialni vychylky —12%.
Spinatem ,,1% | ze tyto vychylky zapinat a vypinat. Podrobnosti naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Volny mix 1 (P-M1X) (Menu 23)

Mix je pouzit k fizeni plynu v zavislosti na ocasni vrtulce. Ugelem je zvyseni vykonu motoru pii praci s ocasni
vrtulkou. Mix je stale aktivni a neni ovliviiovan trimem. Nastaven je asymetricky 0%/-20% z ocasni vrtulky
(master) do plynu (slave). Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Trim rate (Menu 42)

K dosazeni jemngjsiho trimovani je uc¢innost trimd klonéni, klopeni a ocasni vrtulky omezena na 75%.
Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

REVO -M1X (kolektiv->ocasni vrtulky) (M enu 51 a 52)

I H

pro pravotocivy rotor aje neustale aktivni s hodnotami:

Vysoké otacky: 30%
Nizké otacky:  20%

Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Plyn a kolektiv p¥i visu (M enu 53)

Mix pomaha doladit parametry plyn/kolektiv tak, aby vrtulnik visel pii pace v neutralu. Nastaveni je +15% a
motor tak dava odpovidajici kroutici moment. Hodnota —15% naprogramovana v tomto menu zgjistuje, ze
nastaveni nabéhu listt pro viseni odpovida neutralni pozici prislusného ovladate kolektivu. Podrobnosti o

nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Autorotace — plyn a ocasni vrtulka (M enu 56 a 57)

“probbe



TN Uy I IV VG Y e N o UV e IRV UL N U viarn a

RC souprava FC-18

V rezimu autorotace je plyn stazen na—90% (volnobeh), ocasni vrtulka nastavena na +20% (nab&h 0°). Rezim
autorotace je zapinan spinacem ,,7¢. Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v piislusné kapitole manualu FC-
18.

KFivky kolektivu proletové rezimy idle up 1, idle up 2, autor otace

Kiivky priabéhu kolektivu jsou nastaveny nasledovné:

Piech and 1 hwmdiin ourwe Wile 1 Lo MaskHo Spon

Kfivkakolektivu 1 (M enu 57): s -
W

Bod 1. 0% I

Bod 2: 25% it

Bod 3: 50% - Puch

Bod 4: 75% L

Bod 5: 90%

PRl arsd 1hrivtt e s kile 2 from MoskHo Sparl

Kftivka kolektivu 2 (M enu 61): ;/
Bod 1 25% ; tefh
Bod 2: 37% - G

Bod 3: 50% Rl

Bod 4: 67%
Bod 5: 85% /

Kiivka kolektivu Autorotace (M enu 62):

Bod 1: 0%
Bod 2: 25%
Bod 3: 50%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Pokud si chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.

Funkce konstantnich otaéek rotoru

Pro zachovani ptiblizné konstantnich otacek hlavniho rotoru ve vsech letovych rezimech je provedeno nékolik
nastaveni. Tyto hodnoty na sobé nezavisi ajsou programovany v odlisnych menu:

Kiivkaplynu 1 (Menu 54)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 30%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1: 45%
Bod 2: 55%
Bod 3: 70%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%
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Ktivkaplynu 2 (Menu 55)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 20%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1. 65%
Bod 2: 65%
Bod 3: 50%
Bod 4: 65%
Bod 5: 100%

Minimum kolektivu (Menu 63):  100%
Maximum kolektivu (Menu 64): 100%

Hodnoty Min a Max musi byt nastaveny za letu, podle vlastnosti pouzitého motoru. Pii MAX nesmi klesat
otacky apii MIN nesmi byt prilis vysoké.

Pokud s chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.

Stopky (Mix 41)

U vrtulnika je velmi dulezité znat zbyvajici dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41).
V tomto piipadé jsou nastaveny na alarm po 14 minutach. Stopky jsou spoustény a zastavovany spinacem ,,4%.
Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobne potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trimi s tyto

muzete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutrali. Podrobnosti opét naleznete v piislusné
kapitole manualu FC-18.
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2. Moskito Expert 3D s CSC 2200

Mix programHELI 1-servo (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Moskito Expert No. S 2955
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimag FP-R 118F No. F 0911
Serva S9202 No. F 1257
Gyro G154 No. F 1201
Zdroj piijimace 4 KR 1400 AE No. 4248

Regulator CSC 2200 speed regulator No. 8255

Motor Novarossi 50 motor set No. S 8002

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom pripadé se muize projevit potreba mensich zmen v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se svym M oskito Expertem s CSC 2200 nebo jinym Moskitem s regulatorem rychlosti,
vénujte néco malo ¢asu na prekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle
nasledujiciho popisu, proved'te potfebné upravy avsimnéte si nabizenych trika arad. Pokud mate ,,Sport* musite
reverzovat funkci klopeni v Menu 12 a pokud mate ,,XXL* je nutné reverzovat ocasni vrtulku. Predpoklada se
model se standardni deskou cykliky (H-1) s mechanickym mixem.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Klonéni Kanal 1
Klopeni Kanal 2
Motor (CSC 2200) Kanal 3
Ocasni vrtulka (gyro) Kanal 4
Kolektiv Kanal 6
CSC rychlost Kanal 7

V3§ech pét serv zapojte do piijimage tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved'te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Uvodni nastaveni mechaniky

Nastaveni mechaniky proved’te podle popisu a obrazka uvedenych u Moskito Sport. Rozdilné je nastaveni uhlu
nab&hu list, kdy pti ovliadagi v neutralu maji listy nabéh 0°.

Tahla z desky cykliky k pakam mixeru musi byt nastaveny tak, aby listy mély nabéh O°pii pace kolektivu
v neutralu. Bod viseni bude nad neutralem paky kolektivu, plny plyn pii pace od sebe.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu vrtulniku do paméti vysilace. M oskyto-Expert 3D je nahran v paméti €. 11.
Postup pfi vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Display4 v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze klonéni a klopeni je fizeno levym, kolektiv/motor a ocasni vrtulka pravym ovladacem. Davate-li
prednost jinému nastaveni, upravte j&j podle popisu ve vyse uvedené kapitole.
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Program pracuje s mixem ,HELI 1-servo“, mix je aktivovan v Menu 13. Program je uréen pro standardni
desku cykliky Schueter systém (H-1). Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manualu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM pfijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmenit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pi
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu vrtulniku jsou uvedeny potiebné vychylky pro klonéni, klopeni, ocasni rotor a kolektiv. Prekontrolujte
si tyto hodnoty u svého modelu.

Rozsah drahy serv vsech funkci je v CAMPac naprogramovan na +/- 100%. Proto by s dosazenim potiebnych

vychylek nemély byt problémy. Rozsah vychylek Ize upravovat v Menu 14. Podrobnosti 0 postupu naleznete
v manuéalu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno SPORT NO. Display FC-18 umoznuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si pigjete vlozit jiné jméno vaseho vrtulniku, |ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky a k¥ivky pribéhu funkci (M enu 15, 16)

Pro presné tizeni vrtulniku jsou v programu pro klonéni a klopeni nastaveny exponencialni vychylky —12%.
Spinacem ,,1% |ze tyto vychylky zapinat a vypinat. Podrobnosti naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Volny mix 1 (P-MIX) (Menu 23)

Mix je pouzit k ¥izeni plynu v zavislosti na ocasni vrtulce. U¢elem je zvyseni vykonu motoru pii praci s ocasni
vrtulkou. Mix je stale aktivni a neni ovliviiovan trimem. Nastaven je asymetricky 0%/-20% z ocasni vrtulky
(master) do plynu (slave). Podrobnosti o nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Trimrate (Menu 42)

K dosazeni jemngjsiho trimovani je uc¢innost trimd klonéni, klopeni a ocasni vrtulky omezena na 75%.
Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Nastavitelny rozsah funkci (M enu 43)

V tomto menu je rozsah funkce 6 (trim kolektivu) omezen na 0%, protoze bod viseni pti 3D neni v neutralu.
Ostatni funkce maji ponechanu hodnotu 100%.

REVO -M1X (kolektiv->ocasni vrtulky) (M enu 51 a 52)

I H

pro pravotocivy rotor aje neustale aktivni s hodnotami:

Vysoké otacky: 25%
Nizké otacky:  20%
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Naprogramovana je V-ktivka, protoze zvyseny kroutici moment je nutny i v letu na zadech (kolektiv MIN, plyn
MAX). Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Plyn a kolektiv p¥i visu (M enu 53)

Protoze se bod viseni u 3D nastaveni neshoduje s neutralem paky kolektivu, neni tato funkce potrebna, jelikoz
pouze posunuj e stied kiivky kolektivu.

Autorotace — plyn a ocasni vrtulka (M enu 56 a 57)

V rezimu autorotace je plyn stazen na-90% (volnobeh), ocasni vrtulka nastavena na +20% (nabéh 0°). Rezim
autorotace je zapinan spinacem ,,7¢. Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v piislusné kapitole manualu FC-
18.

KF¥ivky kolektivu proletové rezimy idle up 1, idle up 2, autorotace

Kiivky priabéhu kolektivu jsou nastaveny nasledovné:

Pheh ang eanatiin curvea idbe 1 Frivn Moghto Expan 30

Kfivkakolektivu 1 (M enu 57): | 7 -
£

Bod 1: 0% -

Bod 2: 25% G- ]

Bod 3: 50% o e

Bod 4: 75% PR

Bod 5: 90%

Pitsh e heonba curen ol 2 iroy Mggkhe Expart 30

Kfivkakolektivu 2 (M enu 61): ., ff
A
¢
Bod 1: 25% ‘»\ teh
Bod 2: 37% =
Bod 3: 50% "

Bod 4: 67% =
Bod 5: 85% /

Kiivka kolektivu Autorotace (M enu 62):

Bod 1: 0%
Bod 2: 25%
Bod 3: 50%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Pokud si chcete tyto prabéhy piizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podle popisu nastaveni v piislusné
kapitole manualu FC-18.

Funkce konstantnich otaéek rotoru

Pro zachovani ptiblizné konstantnich otacek hlavniho rotoru ve vsech letovych rezimech je provedeno neékolik
nastaveni. Tyto hodnoty na sobé nezavisi ajsou programovany v odlisnych menu:
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Kiivkaplynu 1 (Menu 54)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 30%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1. 45%
Bod 2: 55%
Bod 3: 70%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Ktivkaplynu 2 (Menu 55)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 20%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1. 100%
Bod 2: 65%
Bod 3: 50%
Bod 4: 65%
Bod 5: 100%

Minimum kolektivu (Menu 63):  100%
Maximum kolektivu (M enu 64): 100%

Hodnoty Min a Max musi byt nastaveny za letu, podle vlastnosti pouzitého motoru. Pii MAX nesmi klesat
otacky apti MIN nesmi byt prilis vysoké.

Pokud s chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.

Mix Deska cykliky->plyn (Menu 75)

Mix je aktivovan a kompenzuje pohyby cykliky zvysenim vykonu motoru. Nastaven je na 30%. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jg podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Stopky (Mix 41)

U vrtulnika je velmi dulezité znat zbyvajici dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41).
V tomto piipadé jsou nastaveny na alarm po 14 minutach. Stopky jsou spoustény a zastavovany spinatem ,,4%.
Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto
mazete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutrald. Podrobnosti opét naleznete v prisiusné
kapitole manualu FC-18.
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3. Futura Trainer

Mix programHELI 1-servo (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Futura Trainer No. S 2901
Vysilaé FC-18 No. F 7040
Prijimat FP-R 118F No. F 0911
Serva S9202 No. F 1257
Gyro G 153 No. F 1202
Zdroj piijimace 4 RSA 1800 No. 1294

Motor Webra SHC 10ABC No. S 4006

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom pripadé se muize projevit potteba mensich zmeén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se svym Futura Trainerem nebo jinou Futurou, vénujte néco malo casu na
piekontrolovani a doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, provedte
potiebné upravy a vsimnéte si nabizenych trika a rad. Pokud mate ,,Sport“ musite reverzovat funkci klopeni a
ocasni vrtulku v M enu 12 a pokud mate ,,X XL* je nutné reverzovat pouze ocasni vrtulku. Predpoklada se model
se standardni deskou cykliky (H-1) s mechanickym mixem.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Klonéni Kanal 1
Klopeni Kanal 2
Motor Kanal 3
Ocasni vrtulka (gyro) Kanal 4
Citlivost gyra Kanal 5
Kolektiv Kanal 6

V3§ech pét serv zapojte do piijimage tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved'te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Uvodni nastaveni mechaniky

Pri nasazovani pak na serva je absolutné nutné aby vsechny ovladage a trimy byly v neutralech. Paky musi byt
nasazeny presné v pravém thlu, pouziti subtrimu je mozné, ale max. do 6%. Pokud to nestati, je nutné pouzit
kiizovou paku serva a nalézt jeji nejvhodngjsi nasazeni (pootacenim o 90°). Cim piesngji bude mechanika
nastavena, tim jednodussi bude doladéni programul.

Pri vybéru délky paky karburatoru pamatujte, ze pii MINIMU paky kolektiv/plynu maze byt trim plynu rovnéz
na minimu (motor vypnut). Vidlicka tahla z desky cykliky k pace mixeru musi byt nastavena tak aby pfi
ovladaci kolektivu v neutralu byl nabéh listi 4°. Bod viseni tak bude v neutralu paky plynu/kolektivu.

Pti kontrole cykliky je dilezité se ujistit, ze stabilizator kolektivu nemize presahnout MIN kolektivu. Pokud si
mysdlite, Zze se tak muze stat, nastavte tahlo z vnitiniho prstence ke kompenzatoru (vyménit nahon S3426 za
S1025) nebo nastavte spojeni z kompenzatoru k fidici pace (dodavano ve stavebnici jako multi-part linkage).

Pri pace kolektivu ve stiedu, vystupni pace serva v pravém uhlu a pace ocasni vrtulky v pravém thlu by mel byt
rozdil mezi konci ocasni vrtulky kolem 25 mm.

Pti nastavovani mechaniky pouzijte nejen popis, ale i nasledujici grafy a schémata, které Vam rovnéz mohou
pomoci pti sefizovani jinych typt vrtulnika.
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Ocasni vrtulka— pohled shora:
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»GA“ —rozmér zavisi na vybéru prevodového pomeru a nemize zde byt uveden presné. Zméite
vzdalenost a nastavte tahlo. Nezapomeiite, Ze vychylka paky karburatoru musi byt symetricka (prectéte si
vysvétlujici popis Futury).

,,GB“ — zdvih zavisi natypu motoru a karburatoru a nemuize zde byt uveden presné. Zapojte tahlo k servu
akarburatoru tak aby se karburator aplné otviral azaviral pri plném pohybu serva (véetné trimi)

Vybér paméti modelu (Menu 11):
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Prvnim krokem je nacteni programu vrtulniku do paméti vysilace. Futura Trainer je nahran v paméti €. 12.
Postup pti vybéru uz byl popsan v avodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k prizptisobeni ptipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Display4 v kapitole Médy kFizovych ovladadi.
Znamena to, ze klonéni a klopeni je fizeno levym, kolektiv/motor a ocasni vrtulka pravym ovladacem. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jg podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Program pracuje s mixem ,,HELI 1-servo®, mix je aktivovan v Menu 13. Program je uréen pro standardni
desku cykliky Schueter systém (H-1). Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manualu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM prtijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmenit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu vrtulniku jsou uvedeny potiebné vychylky pro klonéni, klopeni, ocasni rotor a kolektiv.

Rozsah drahy serv vsech funkci je v CAMPac naprogramovan na +/- 100%. Proto by s dosazenim potiebnych
vychylek nemély byt problémy. Rozsah vychylek Ize upravovat v Menu 14. Podrobnosti 0 postupu naleznete
v manuéalu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Futura N. Display FC-18 umoziiuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si pigjete vlozit jiné jméno vaseho vrtulniku, |ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky a k¥ivky pribéhu funkci (M enu 15, 16)

Pro presné fizeni vrtulniku jsou v programu pro klonéni a klopeni nastaveny exponencialni vychylky —12%.
Spinacem,,1% |ze tyto vychylky zapinat a vypinat. Podrobnosti naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Volny mix 1 (P-MIX) (Menu 23)

Mix je pouzit k ¥izeni plynu v zavislosti na ocasni vrtulce. U¢elem je zvyseni vykonu motoru pii praci s ocasni
vrtulkou. Mix je stale aktivni a neni ovliviiovan trimem. Nastaven je asymetricky 0%/-20% z ocasni vrtulky
(master) do plynu (slave). Podrobnosti o nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Trimrate (Menu 42)

K dosazeni jemngjsiho trimovani je uc¢innost trimd klonéni, klopeni a ocasni vrtulky omezena na 75%.
Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

REVO -M1X (kolektiv->ocasni vrtulky) (M enu 51 a 52)

I

pro pravotocivy rotor aje neustale aktivni s hodnotami:
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Vysoké otacky: 30%
Nizké otacky:  20%

Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Plyn a kolektiv p¥i visu (M enu 53)

Mix pomaha doladit parametry plyn/kolektiv tak, aby vrtulnik visel ptfi pace v neutralu. Nastaveni je +15% a
motor tak dava odpovidajici kroutici moment. Hodnota —15% naprogramovana v tomto menu zgjistuje, ze
nastaveni nabéhu listd pro viseni odpovida neutralni pozici prislusného ovladace kolektivu. Podrobnosti o
nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Autorotace — plyn a ocasni vrtulka (M enu 56 a 57)

V rezimu autorotace je plyn stazen na—90% (volnobeh), ocasni vrtulka nastavena na +20% (nab&h 0°). Rezim
autorotace je zapinan spinacem ,,7¢. Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v ptislusné kapitole manualu FC-
18.

K¥ivky kolektivu proletové rezimy idleup 1, idle up 2, autor otace

Ktivky priabéhu kolektivu jsou nastaveny nasledovng:

PP 1 PR L L Y | S FLRUTE R

Kiivka kolektivu 1 (M enu 57): 7
-

Bod 1: 0% I

Bod 2: 25% G ]

Bod 3: 50% - fuch

Bod 4: 75% P

Bod 5: 90%

Bligk and [etia curve bdbe 2 Inom Fuies T e

Kfivka kolektivu 2 (M enu 61): //
Bod 1: 25% . ich
Bod 2: 37% Y

Bod 3: 50% ~

Bod 4. 67%

Bod 5: 85%

Kiivka kolektivu Autorotace (M enu 62):

Bod 1: 0%
Bod 2: 25%
Bod 3: 50%
Bod 4. 75%
Bod 5: 100%

Pokud si chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.
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Funkce konstantnich otaéek rotoru

Pro zachovani piiblizné konstantnich otacek hlavniho rotoru ve vsech letovych rezimech je provedeno nékolik
nastaveni. Tyto hodnoty na sobé nezavisi ajsou programovany v odlisnych menu:

Kiivkaplynu 1 (Menu 54)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 30%, tak aby si plyn akolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1 45%
Bod 2: 55%
Bod 3: 70%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Kiivkaplynu 2 (Menu 55)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 20%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1 65%
Bod 2: 65%
Bod 3: 50%
Bod 4: 65%
Bod 5: 100%

Minimum kolektivu (Menu 63):  100%
Maximum kolektivu (Menu 64): 100%

Hodnoty Min a Max musi byt nastaveny za letu, podle vlastnosti pouzitétho motoru. Pii MAX nesmi klesat
otacky apii MIN nesmi byt prilis vysoké.

Pokud s chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.

Stopky (Mix 41)

U vrtulnika je velmi dulezité znat zbyvajici dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41).
V tomto piipadé jsou nastaveny na alarm po 14 minutach. Stopky jsou spoustény a zastavovany spinatem ,,4%.
Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto

mazete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutrald. Podrobnosti opét naleznete v prisiusné
kapitole manualu FC-18.
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4. Futura 3D sGV-1

Mix programHELI 1-servo (Menu 13)

Vybaveni modelu:

Model Futura SE (pravotocivy rotor) No. S2990
Vysilag FC-18 No. F 7040
Prijimag FP-R 118F No. F 0911
Serva S9202 No. F 1257
Gyro G 501 se servem No. F 1199
Regulator GV-1 speed regulator No. F 1652
Zdroj piijimace 4 RSA 1800 No. 1294

Motor Novarossi C 60 10 H No. 7261

Polozky v tabulce ukazuji pouze jedno z moznych feSeni. Pochopitelné mizete model osadit jinym RC
systémem a motorem, ale v tom pripadé se muize projevit potreba mensich zmeén v nékterych programovych
bodech.

Pouziti programu:

Nez poprvé vzlétnete se svou Futura 3D nebo jinou Futurou, vénujte néco malo ¢asu na piekontrolovani a
doladéni dodaného CAMPac programu. Postupujte podle nasledujiciho popisu, proved'te potiebné tpravy a
vsimnéte si nabizenych trik a rad. Predpoklada se model se standardni deskou cykliky (H-1) s mechanickym

mixem.

Zapojeni serv:

Servo Vystup p¥ijimace
Klongni Kanal 1
Klopeni Kanal 2
Motor (GV1) Kanal 3
Ocasni vrtulka (gyro) Kanal 4
Citlivost gyra Kanal 5
Kolektiv Kanal 6
GV-1 Aux On/Off Kanal 7
GV-1 Aux speed Kanal 8

V3§ech pét serv zapojte do piijimage tak, jak je uvedeno v tabulce. Celkové rozmisténi RC vybaveni proved'te die
instrukci uvedenych v planu model u.

Uvodni nastaveni mechaniky

Nastaveni mechaniky proved'te podle popisu a obrazki uvedenych u Futura Trainer. Pri kontrole cykliky je
dulezité se ujistit, ze paky stabilizatoru kolektivu nemohou presaihnout MIN kol ektivu.

Vybér paméti modelu (Menu 11):

Prvnim krokem je nacteni programu vrtulniku do paméti vysilace. Futura 3D je nahrana v paméti €. 13. Postup
pii vybéru uz byl popsan v tivodnim odstavci Vybér paméti modelu.

Uvodni nastaveni:

Toto nastaveni slouzi k piizpasobeni pfipraveného programu tak, aby splnil vase zvyklosti. Program je na
zacatku nastaven do ovladacového modu popsaného jako Display4 v kapitole Médy kiizovych ovladaéi.
Znamena to, ze klonéni aklopeni jetizeno levym, kolektiv/motor a ocasni vrtulka pravym ovladatem. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jg podle popisu ve vyse uvedené kapitole.
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Program pracuje s mixem ,HELI 1-servo“, mix je aktivovan v Menu 13. Program je uréen pro standardni
desku cykliky Schueter systém (H-1). Pokud je model vybaven jinym systémem, muizete program piislusné
upravit. Podrobnosti o postupu naleznete v manualu FC-18.

Program ma zapnut trim volnobéhu. Znamena to, Ze trim ovladate motoru pracuje pouze pii volnobéhu a nema
zadny vliv pii plném plynu. Toto nastaveni muzete zménit v Menu 25. Podrobnosti o postupu naleznete
v manualu FC-18.

Standardné je program nastaven pro pouziti PPM pfijimage. V pripadé pouziti Robbe/Futaba PCM ptijimace je
nutné zmenit typ modulace vysilate na PCM ato v sub-menu nastaveni paméti modelu (M enu 11). Podrobnosti
0 postupu naleznete v manualu FC-18.

Servoreverz (Menu 12)

Pro jistotu nejprve piekontrolujte smér pohybu vsech serv a v pripadé potieby funkci reverzujte. Pri
pochybnostech nahlédnéte do stavebniho planu modelu.

Velikost vychylek (Menu 14)

Na planu vrtulniku jsou uvedeny potiebné vychylky pro klonéni, klopeni, ocasni rotor a kolektiv.

Rozsah drahy serv vsech funkci je v CAMPac naprogramovan na +/- 100%. Proto by s dosazenim potiebnych
vychylek nemély byt problémy. Rozsah vychylek Ize upravovat v Menu 14. Podrobnosti 0 postupu naleznete
v manuéalu FC-18.

Jméno modelu (Menu 11)

Program ma jméno Futura3D. Display FC-18 umoziuje zadat az osmiznakovy nazev, ¢islo modelu je rovnéz
zobrazovano. Pokud si prejete vlozit jiné jméno vaseho vrtulnikem, |ze to provést v Menu 11. Podrobnosti opét
naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Dvoji vychylky a k¥ivky pribéhu funkci (M enu 15, 16)

Pro presné tizeni vrtulniku jsou v programu pro klonéni a klopeni nastaveny exponencialni vychylky —12%.
Spinacem ,,1% |ze tyto vychylky zapinat a vypinat. Podrobnosti naleznete v piislusné kapitole manualu FC-18.

Volny mix 1 (P-MIX) (Menu 23)

Mix je pouzit k ¥izeni plynu v zavislosti na ocasni vrtulce. U¢elem je zvyseni vykonu motoru pii praci s ocasni
vrtulkou. Mix je stale aktivni a neni ovliviiovan trimem. Nastaven je asymetricky 0%/-20% z ocasni vrtulky
(master) do plynu (slave). Podrobnosti o nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Trimrate (Menu 42)

K dosazeni jemngjsiho trimovani je uc¢innost trimd klonéni, klopeni a ocasni vrtulky omezena na 75%.
Podrobnosti naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Nastavitelny rozsah funkci (M enu 43)

V tomto menu je rozsah funkce 6 (trim kolektivu) omezen na 0%, protoze bod viseni pro 3D neni v neutralu.
Ostatni funkce maji ponechanu hodnotu 100%.

REVO -M1X (kolektiv->ocasni vrtulky) (M enu 51 a 52)

I H

pro pravotocivy rotor aje neustale aktivni s hodnotami:

Vysoké otacky: 12%
Nizké otacky: 8%
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Naprogramovana je V-ktivka, protoze zvyseny kroutici moment je nutny i v letu na zadech (kolektiv MIN, plyn
MAX). Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v prislusné kapitole manualu FC-18.

Plyn a kolektiv p¥i visu (M enu 53)

Protoze se bod viseni u 3D nastaveni neshoduje s neutralem paky kolektivu, neni tato funkce potrebna, jelikoz
pouze posunuj e stied kiivky kolektivu.

Autorotace — plyn a ocasni vrtulka (M enu 56 a 57)

V rezimu autorotace je plyn stazen na-90% (volnobeh), ocasni vrtulka nastavena na +20% (nabéh 0°). Rezim
autorotace je zapinan spinacem ,,7¢. Podrobnosti 0 nastavovani mixu naleznete v piislusné kapitole manualu FC-
18.

KF¥ivky kolektivu proletové rezimy idle up 1, idle up 2, autorotace

Kiivky priabéhu kolektivu jsou nastaveny nasledovné:

Pheh and tmotle survd b 110 Foauen 3 0

Kfivkakolektivu 1 (M enu 57): I g
s

Bod 1: 0%
Bod 2: 25% G,
Bod 3: 50% -
Bod 4: 75% = =
Bod 5: 90%

PHoh and theotila durvs Kila % lrom: Fubum 3 0
Kfivka kolektivu 2 (M enu 61): b ).rf

Y

ry

Bod 1; 25% h fch
Bod 2: 37% x Gas
Bod 3: 50% ey
Bod 4: 67%
Bod 5: 85%

Kiivka kolektivu Autorotace (M enu 62):

Bod 1: 0%
Bod 2: 25%
Bod 3: 50%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Pokud si chcete tyto prabéhy piizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podle popisu nastaveni v piislusné
kapitole manualu FC-18.

Funkce konstantnich otaéek rotoru

Pro zachovani ptiblizné konstantnich otacek hlavniho rotoru ve vsech letovych rezimech je provedeno neékolik
nastaveni. Tyto hodnoty na sobé nezavisi ajsou programovany v odlisnych menu:
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Kiivkaplynu 1 (Menu 54)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 30%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1. 45%
Bod 2: 55%
Bod 3: 70%
Bod 4: 75%
Bod 5: 100%

Ktivkaplynu 2 (Menu 55)

Uvedena kiivka je naprogramovana se zpozdénim 20%, tak aby si plyn a kolektiv co nejvice odpovidaly:

Bod 1. 100%
Bod 2: 65%
Bod 3: 50%
Bod 4: 65%
Bod 5: 100%

Minimum kolektivu (Menu 63):  100%
Maximum kolektivu (M enu 64): 100%

Hodnoty Min a Max musi byt nastaveny za letu, podle vlastnosti pouzitého motoru. Pii MAX nesmi klesat
otacky apti MIN nesmi byt prilis vysoké.

Pokud s chcete tyto prabehy prizpasobit vasim zvyklostem, postupujte podie popisu nastaveni v prisiusné
kapitole manualu FC-18.

Mix Deska cykliky->plyn (Menu 75)

Mix je aktivovan a kompenzuje pohyby cykliky zvysenim vykonu motoru. Nastaven je na 30%. Davate-li
piednost jinému nastaveni, upravte jg podle popisu ve vyse uvedené kapitole.

Stopky (Mix 41)

U vrtulnika je velmi dulezité znat zbyvajici dobu letu. Proto doporucujeme pouzit FC-18 stopky (Menu 41).
V tomto piipadé jsou nastaveny na alarm po 14 minutach. Stopky jsou spoustény a zastavovany spinatem ,,4%.
Postup nastaveni je podrobné popsan v piislusné kapitole manualu FC-18.

Pamét’ trimi (M enu 26)

Pri zalétani budete pravdépodobné potiebovat model dotrimovat. Po nalezeni spravnych hodnot trima si tyto
mazete ulozit v Menu 26 a pak vratit trimovaci packy opét do neutrald. Podrobnosti opét naleznete v prisiusné
kapitole manualu FC-18.
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